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1  PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest wieza ci$niefi (stalowy zbiornik wodny wiezowy typ MZW wraz z
konstrukcjg wsporcza).
Celem opracowania jest sporzadzenie dokumentacji technologii rozbiérki wiezy ciénien, ktéra jest
jednym z elementéw rozbudowy i modernizacji stacji uzdatniania wody na ujeciu wody w
miejscowosci Wzdét”.

2 PODSTAWA OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie wykonano na podstawie:

e Zlecenia otrzymanego od Zleceniodawcy.

e Zatozen oraz uzgodnieri otrzymanych od Zleceniodawcy,

e Rysunki branzy architektonicznej ikonstrukcyjnej projektu budowlanego pt. ,Projekt
budowlany przebudowy istniejacego budynku stacji uzdatniania wody oraz istniejgcej
przepompowni ze zbiornikami magazynowymi 2x200m® na wode pitna, zbiornikiem
bezodptywowym o pojemnosci 3,00m® na écieki sanitarne, 2 zbiornikami bezodptywowymi o
pojemnodci 52,0 m® na $cieki technologiczne wraz z zagospodarowaniem terenu w
miejscowosci Wzddot Rzagdowy gm. Bodzentyn na dziatce ewid. 192/3; 193/3; 194/3; 195/2;
196/2; 197/1 oraz wykonanie pomocniczego otworu glebinowego istniejacej studni
gtebinowej na terenie komunainego ujgcia wody w miejscowos$ci Wzdét Parcele g. Bodzentyn
na dziatce o nr ewid. 100/2; 501/2”,

e Dokumentacji fotograficznej,

e Obowigzujgce ustawy, rozporzgdzenia i normy.

3 ZAKRES OPRACOWANIA
Opracowanie swym zakresem obejmuje opis technologii i wytyczne do rozbidrki wiezy ci$nien.
4 OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Wieza cisnien sktada sie ze zbiornika oraz konstrukcji wsporczej zbiornika posadowionych na kotowej
stopie fundamentowej zelbetowej. Wieza cisnieri zostata wykonana w technologii konstrukcji
stalowej. Podstawowe wymiary zbiornika i konstrukcji wsporczej:

o Pojemno$é V=~160m?
Wysoko$c¢ catkowita wiezy cisnien H=~25140mm
Srednica zbiornika Di=~9240mm;
Wysokos¢ zbiornika (do potgczenia kotnierzowego +10,0m) Hi=15,0m
Srednica rury konstrukcji wsporczej D2=2020mm
Srednica stopy fundamentowej wynosi ~ 11,02m

o  Wysokos¢ segmentdw (tubingdw) jest znormalizowana i wynosi h=~6250mm.
Segmenty faczone s3 pomiedzy sobg potgczeniem doczotowym, kothierzowym $rubami M16 kl. 8.8.
Ptaszcze stalowej blachy (tubingach —konstrukcja no$na) ztaczone sg potgczeniem czotowym
spawanym.

O O O O
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Ostona wspornika faczona jest z dolnymi segmentami potaczeniem kotnierzowym. Elementy ostony
pomigdzy sobg réwniez taczone sg potaczeniami kotnierzowymi. Catoéé konstrukcji wsporczej oparta
jest na stopie okragtej fundamentowej $rednicy Dg,p,= ~11,02m. Pofaczenie konstrukcji wsporczej
zbiornika kotnierzowe kotwami M30 zabezpieczone przeciwnakretkami.

Na poziomie ~+13,0m zamontowano pomost roboczy stalowy, mocowany do ptaszcza konstrukgji.
Pomost roboczy znajduje sie réwniez na poziomie +25,0m. Wewnatrz konstrukcji wsporczej znajduje
si¢ wyposazenie wiezy cisnieri (drabiny wlazowe wraz z pomostami spocznikowymi, uchwyty
montazowe do instalacji wodociggowej i elektrycznej .

Wewnatrz zbiornika wodnego znajduje sig centralnie rura $813mm zamykajaca zbiornik od dotu i
umozliwiajaca przedostanie sie¢ na gérny pomost roboczy. Wszystkie elementy zbiornika majace
stycznos¢ z woda sa ocynkowane. Do wnetrza konstrukcji wsporczej prowadza drzwi stalowe.

Ptaszcz konstrukcji wsporczej wykonano z blachy g=20mm, stal niskoweglowa S$235 (St3S),
zabezpieczona antykorozyjnie dwukrotnie warstwa farby (prawdopodobnie chlorokauczukowq).
Autor niniejszego opracowania uznaje srodowisko antykorozyjne jako bardzo agresywne - kategoria
C5-1 wedtug normy p.5.1.1 PN EN 1SO 12944,

Szacuje sig, ze blacha ptaszcza ulegta korozji zmniejszajac swa grubo$é ~20%. Wszystkie elementy sg
bardzo mocno skorodowane. Stan techniczny wyposazenia technologicznego wiezy ciéniefi (drabiny
wlazowe, bariery ochronne, pomosty robocze, spoczniki) zagraza bezposrednio zdrowiu i zyciu
pracownikow.

Armatura i elementy zbiornika uszczelnione s najprawdopodobniej kitem Keprol Z oraz kitem Akrol
Z. Sa to masy uszczelniajace dopuszczone do kontaktu z woda.

5 OPIS TECHNOLOGII OKRESLAJACE} ZAKRES | SPOSOB PROWADZENIA ROBOT
ROZBIORKOWYCH | WYBURZENIOWYCH

5.1 Roboty przygotowawcze

Zagospodarowanie placu rozbidrki wykonawca powinien poprzedzié¢ szczegétowa analizg potrzeb z
uwzglednieniem czasu, w ktérym wykona cato$é robét objetych dokumentacja. W projekcie podano
wytyczne do zagospodarowania placu rozbiérki niemniej jednak nie wyklucza sie przyjecia
indywidualnych rozwigzan proponowanych przez Wykonawce przy wczeéniejszej akceptacji przez
kierownika budowy i Inwestora reprezentowanego przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2  Opis zagospodarowania placu rozbidrki

o Nalezy zapewni¢ dojazd dla transportu technologicznego.
Nalezy zapewni¢ bezpieczeristwo osobom postronnym przebywajacym w poblizu terenu
rozbidrki i bezpieczeristwa uzytkowania obiektéw sgsiadujacych z rozbieranymi obiektami :

o Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujace sie w zasiggu robot nalezy zabezpieczyé lub
wytyczy¢ drogi, a obejécia i objazdy wyraZnie oznakowaé.

o Ogrodzenie placu rozbidrki - teren na ktérym znajduje sie obiekt przeznaczony do rozbidrki
aktualnie jest ogrodzony dlatego tez na czas prowadzenia robét nie ma potrzeby, zeby teren
dodatkowo ogradzaé.
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o Nalezy zabezpieczy¢ materialy, maszyn budowlane i urzadzenia. Za sposéb zabezpieczenia
urzadzeri i maszyn odpowiada Wykonawca robét.

o Zabronione jest gromadzenie i sktadowanie jakichkolwiek urzadzerh i maszyn badi
materiatow wewnatrz pomieszczeri budowli przeznaczonej do rozbiérki.

o Zaleca sie catodobowe dozorowanie terenu rozbidrki.

5.3 Sprzetinarzedzia

Dla sprawnego wykonania rozbiérki obiektu proponuje sie uzycie i zastosowanie sprzetu ciezkiego
oraz maszyn budowlanych w ilosciach :
e Sprzet ciezki i Srodki transportowe:

Zuraw samochodowy - 50 ton
Dane techniczne przyktadowego zurawia samochodowego TEREX DEM AG AC 50-1:
o maksymalny udzwig - 50 ton
o wysiegnik teleskopowy - 40 m
o catkowita dtugos¢ wysiegnika - 56 m
o mozliwosé¢ przewozenia tadunku 7,5 t z przeciwwaga +9,2 m
o catkowita szeroko$¢ a=2,55m
Dopuszcza sig zastosowania innego zurawia samochodowego o podobnych parametrach.

Samochody samowytadowcze min. 12t do wywozu ztomu i gruzu - 2szt.
Dane techniczne przyktadowego samochodu samowytadowczego:
o tadowno$¢ kodeksowa 16 300 kg
o V- objetoéé ok. 18 m3
o L-dtugosé gabarytowa ok. 5 900 mm
o B -szeroko$¢ gabarytowa ok. 2 500 mm
o H-wysokosé¢ burt ok. 1 300 mm
Dopuszcza sig zastosowania innych samochodédw samowytadowczych o podobnych parametrach.

Koparko-tadowarka
Dane techniczne przyktadowej koparko-tadowarki:
o Zasieg kopania 6,3 m
o Wyposazenie: tyzka +mtot hydrauliczny
Dopuszcza sig zastosowania innej koparko-tadowarki o podobnych parametrach i wyposazeniu.

Ponadto w projekcie przewiduje sie przeprowadzenie rozbiérki przy uzyciu nastepujacego sprzetu i
narzedzi:
o aparaty do ciecia stali wraz z kompletem wezy i gazéw technicznych.
o rusztowania. Uzyte rusztowania muszg mie¢ Certyfikat Bezpieczeristwa. Wymagane
obcigzenie pomostu g > 2,0 kN/m’. Rusztowania montowac éciéle wedtug Instrukcji montazu.
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* Tymczasowe sktadowanie gruzu i materiatéw z rozbidrki
Teren tymczasowego gromadzenia gruzu i materiatéw z rozbiérki wyznaczyé na wygrodzonym terenie
rozbiorki.

¢ Pomieszczenia administracyjno-socjalne

Usytuowanie ewentualnych pomieszczen administracyjno - socjalnych budowy dla potrzeb
pomieszczen administracyjno - biurowych, szatni robotniczych, jadalni, umywalni itp. zaleca sie
ustawienie barakowozdéw bad?Z konteneréw segmentowych na placu w maksymalnie duzej odlegtosci
od rozbieranego obiektu.

5.4 Demontaz przytaczy instalacyjnych i urzadzen technologicznych

W trakcie ogledzin obiektu stwierdzono istnienie przytaczy energetycznych i wodociggowych. Wobec
czego Inwestor winien uzyska¢ zaswiadczenie od poszczegdlnych wtascicieli medidw o braku
podtgczenia medidw badz o ich odtgczeniu.

Urzadzenia technologiczne wewnatrz wiezy cisniefd nalezy rozebraé i sktadowaé¢ w oznaczonym
miejscu na placu rozbidrki do czasu wywiezienia ich z placu.

5.5 Kolejnosé robét rozbiérkowych

o Wykonaé¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia i oznakowania terenu rozbiérki, wydzieli¢
miejsce sktadowania rozebranych elementéw, sktadowania narzedzi oraz materiatéw;
wydzieli¢ miejsce socjalne dla pracownikdw.

o Zamontowac rusztowania do poziomu +15,0m.

o Przygotowac uchwyty dla zawiesia dZwigowego. Uchwyty spawaé do gornej pokrywy ostony
zbiornika wodnego spoing szerokobruzdowag a=10mm. Spawaé cztery uchwyty na planie
kwadratu. Odlegtosci uchwytéw od siebie 2+3m. Uchwyty wykonaé z preta ¢30 ze stali $235.
Dtugoéé spoiny na jednym uchwycie L=4x150mm=600mm.

o Zdemontowa¢ wyposazenie technologiczne (rury, zawory, barierki ochronne, schody
stalowe) wewnatrz wiezy. Zaleca sie uzycie pit do metalu (fleksy) oraz palnikéw acetylenowo-
tlenowych. Zapewni¢ wentylacje wewnatrz obiektu podczas demontazu armatury za pomoca
palnikéw. Orientacyjny ciezar wyposazenia technologicznego wewnagtrz wiezy G=~5000 kg.
Elementy sktadowaé w ustalonym miejscu sktadowania ztomu.

o Zdemontowac zbiornik wodny, utozy¢ go na terenie rozbiérki w wyznaczonym miejscu,
pocig¢ na mniejsze czesci wsadowe palnikiem acetylenowym, zatadowaé na samochdd i
wywiezé.

o Zdemontowac gérng cze$¢ trzonu stupa. Utozy¢ na poziomie terenu, przygotowac do za-
tadunku na samochdd. Zatadowaé i wywiez¢é.

Zdemontowac dolng czes¢ trzonu stupa, zatadowac na samochéd i wywiezé.
Demontaz konstrukcji prowadzi¢ wedtug technologii rozbidrki konstrukcji stalowej.
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Rozku¢ stope fundamentowa miotami pneumatycznymi. Gruz zatadowaé koparka na
samochody do wywozu gruzu i wywiezé. Orientacyjna objetosé gruzu zelbetowego
Verun="120m* . Gruz wywiez¢ na wysypisko.

Wyrobisko zasypaé ziemig. V=~200m? .

5.6 Ogélne zasady wykonania robét - zasady BIOZ

O

Przed przystgpieniem do robdt nalezy wykonaé wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak
oznakowanie i ogrodzenie terenu rob6t, w miare potrzeby jego oéwietlenie, zgromadzenie
potrzebnych narzedzi i sprzetu, maszyn budowlanych.

Przed przystagpieniem do bezposrednich robét rozbiérkowych nalezy wykonaé tymczasowe
drogi technologiczne.

Przed przystapieniem do robét rozbiérkowych nalezy uzyskaé oéwiadczenia o odcieciu
mediéw - dotyczy energie elektryczng i wode.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni byé doktadnie zaznajomieni z
zakresem prac, technologig i organizacjg robét.

Pracownicy powinni by¢ zaopatrzeni w odziez robocza, kaski, okulary, rekawice i wymagane
$rodki ochrony osobistej;

Pracownicy bedg posiadaé aktualne przeszkolenie z zakresu BHP adekwatne do
wykonywanych czynnoéci, posiadaé¢ odpowiednie kwalifikacje, oraz orzeczenie lekarskie o
dopuszczeniu do pracy.

Pracownicy pracujacy na wysokosciach musza posiadaé aktualne zaswiadczenia o dopusz-
czeniu do pracy na wysoko$ciach.

Pracownicy specjalistyczni (spawacze, operatorzy sprzetu, itp.) bezwzglednie musza posiadaé
odpowiednie kwalifikacje, aktualne uprawnienia i badania, oraz typowy sprzet ochronny.

Do robét zwigzanych rozbieraniem poszczegdlnych elementéw i czesci budynku przystapié
mozna jedynie po wykonaniu niezbednych zabezpieczeri konstrukcji przed przesunieciem,
obrotem lub upadkiem z wysoko$ci. Decyzje o sposobie i koniecznodci zabezpieczenia
kazdorazowo winien podja¢ kierownik rozbiérki w uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
inwestorskiego dokonujgc odpowiednich wpiséw do dziennika rozbidrki.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy cigé palnikami acetylenowymi.

Zabrania sie prowadzenia demontazu elementéw z drabin przystawnych.

Demontowane elementy konstrukcji stalowej powinny byé przytrzymywane w trakcie
demontazu - poprzez liny zawiesia dZwigu lub odpowiednie podparcie zabezpieczajace przed
niekontrolowanym upadkiem elementu z wysokosci.

Demontowane elementy konstrukcji stalowej winny byé opuszczane z wysokosci w sposéb
mechaniczny, zabrania sie zrzucania fragmentéw konstrukeji z wysokosci.

Przy robotach rozbidrkowych nalezy uwzgledni¢ wptyw warunkéw atmosferycznych na
bezpieczerstwo pracy.

Podczas deszczu, $niegu i silnego wiatru nie wolno prowadzié robét rozbiérkowych.
Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujace sie w zasiggu robé6t nalezy zabezpieczyé lub
wytyczy¢ drogi, a obejscia i objazdy wyraZnie oznakowaé.
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5.7 Technologia rozbiérki konstrukcji stalowej

Demontazu konstrukcji stalowe]j wiezy ci$nien rozpoczaé nalezy od zaczepienia chwytakiem zurawia
gornej czesci ostony zbiornika na wode. Nastepnie nalezy odcigé pita tarczowg lub palnikiem
acetylenowo tlenowym $éruby potaczenia kotnierzowego taczgcego zbiornik na wode z trzonem wiezy
na poziomie +15,0m od poziomu terenu.
UWAGA! Przed odcieciem palnikami lub pitg $rub potgczenia kotnierzowego, nalezy sprébowaé
roztgczy¢ cze$é gdérng z tubingami konstrukcji wsporczej, poprzez odkrecenie $rub na poziomie +
15,0m. W tym celu nalezy:
o oczyscié potaczenia szczotkg druciang
o potaczenia pokryé catkowicie (obficie) $rodkiem penetrujgcym (np W40, PULSAR RUST

PENETRANT DISCONNECTOR + Mo0S2 lub inny)

podgrzaé potaczenie

uderzajgc wzdtuz osi $rub prébowaé poluzowaé nakretki w przypadku niepowodzenia

zastosowac palniki i pity fleksy
Zdemontowany zbiornik natychmiast opuszczaé na poziom terenu za pomoca zurawia i utozyé na
wyznaczonym miejscu sktadowania elementéw rozbidrki. Zbiornik nalezy pocigé na mniejsze czeéci
palnikami acetylenowymi. Cigcie elementéw na czesci transportowe prowadzié w wyznaczonym
miejscu na poziomie terenu. Pocigty zbiornik tadowaé na samochéd do wywozenia ztomu i wywiezé
poza teren rozbidrki.
Gérny tubing zaczepi¢ chwytakiem zurawia i ponownie rozcigé éruby potaczenia kotnierzowego na
poziomie *0,0. Oba tubingi (dolny i gérny) przemiesci¢ na miejsce sktadowania i pocigé¢ palnikami.
Demontowane elementy kazdorazowo musza by¢ zabezpieczone przed upadkiem. Roboty roz-
biérkowe prowadzi¢ z rusztowar. Po wywiezieniu stalowej konstrukcji wsporczej nalezy rozkué
fundament mtotami hydraulicznymi  koparko-tadowarki.  Zbrojenie stopy fundamentowej
utrudniajace zatadunek gruzu zelbetowego odcinaé palnikami albo pitg fleksg. Gruz tadowaé na
samochdd do wywozu gruzu i wywiezé. Wyrobisko zasypad ziemia przywieziong z zewnatrz.

6 PODSTAWOWE PRZEPISY BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY OBOWIAZUJACE PRZY
ROBOTACH ROZBIORKOWYCH

o Do wykonania robét rozbhiérkowych nalezy wybraé przedsiebiorstwo posiadajgce wykwali-
fikowang zatoge i do$wiadczenie zdobyte przy tego rodzaju pracach;

o Nadzér nad robotami budowlanymi nalezy powierzy¢ osobie posiadajgcej udokumentowane
kwalifikacje, doswiadczenie zawodowe i uprawnienia budowlane;

o Do obowigzkéw kierownika rozhidrki nalezy sporzadzenie planu BIOZ, prowadzenie dziennika
rozbidrki, z ktorego zapiséw powinna wyraznie wynikaé kolejno$é i sposob wykonywania
robét;

o Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami zawartymi w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47 , poz. 401) i Rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy podczas
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eksploatacji maszyn i innych urzadzer technicznych do robét ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz. U. nr 118, poz. 1263) a w szczeg6Inosci nalezy;

o Teren, na ktérym sa prowadzone roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy ogrodzic i
oznakowac tablicami ostrzegawczymi i informacyjnymi;

o Przed rozpoczeciem robdt obiekt nalezy odtaczyé od sieci gazowej, elektrycznej ,
wodociggowej i kanalizacyjnej;

o Wydzieli¢ i oznaczy¢ (ogrodzi¢) (hmin= 1,10m.) strefe niebezpieczna, w ktérej istnieje zrodto
zagrozenia oraz oznakowal tablicami ostrzegawczymi. Strefa niebezpieczna nie moze
wynosi¢ mniej niz 1/10 wysokosci, z ktérej mogg spadaé przedmioty lub materiaty jednak nie
mniej niz 6,0 m;

Na placu rozbiérki nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowe materiatéw;
W miejscu rozbiorki nalezy rozmieéci¢ punkty $wietlne tak, aby zapewnialy mozliwosé
odczytania tablic i znakéw ostrzegawczych;

o Maszyny, urzadzenia i sprzet, ktére podlegajg dozorowi technicznemu, a sa eksploatowane
na budowie, powinny posiadaé¢ dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji;

o Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy zapoznaé pracownikéw z programem
rozbidrki i przeszkoli¢ w zakresie bezpiecznego sposobu jej wykonania;

o Nalezy wstrzymac roboty rozbidrkowe podczas wiatru o szybkosci wiekszej niz 10 m/sek. lub
przy widocznos$ci mniejszej niz 30m, réwniez podczas deszczu, $niegu, gotoledzi;

o Rusztowania, drabiny, pomosty wykonywa¢ i uzytkowaé zgodnie z normami i instrukcjami
oraz dokonywac ich biezacej kontroli;

o Przy pracach na wysokosci pracownicy musza byé wyposazeni w szelki bezpieczenstwa z
linkami asekuracyjnymi, ktére nalezy kaidorazowo zaczepi¢ do statych elementéw
konstrukcji rozbieranego obiektu;

o Przy cigciu elementéw stalowych palnikami acetylenowymi dozwolone jest uizywanie
wytacznie butli do gazéw technicznych posiadajacych aktualny atest - nazwe i ceche organu
dozoru technicznego;

o Zabronione jest przebywanie ludzi na nizszych kondygnacjach podczas prowadzenia robét
powyzej;

o W czasie wykonywania robét rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby
i maszyny powinny znajdowac sie poza strefg niebezpieczna;

o W czasie wykonywania rob6t rozbiérkowych sposobem przewracania dtugo$¢ umocowanych
lin powinna by¢ trzykrotnie wigksza od wysokoéci obiektu , a ich umocowanie powinno byé
niezawodne.

7 PROWADZENIE ROBOT PRZY UZYCIU ZURAWIA

o Stan techniczny narzedzi i urzadzefi pomocniczych stosowanych do rozbidrki i demontazu
(zawiesia, pomosty robocze, drabiny, stemple itp.) powinien byé codziennie sprawdzany
przez kierownika robét lub mistrza budowlanego.

o Prowadzenie robét z uzyciem elementéw wielkowymiarowych jest zabronione przy:

- predkosci wiatru powyzej 10 m/s,
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- zlej widocznosci o zmroku, we mgle i w porze nocnej, jezeli stanowiska pracy nie maja
wymaganego oswietlenia.

o Punkty Swietlne przy stanowiskach montazowych powinny byé tak rozmieszczone, aby
zapewniaty réwnomierne o$wietlenie, bez ostrych cieni i olénieri oséb.

o Zuraw powinien byé zaopatrzony w tablice informacyjna, umieszczong w widocznym miejscu
z podanym na niej dopuszczalnym udzwigiem.

o Do podawania sygnatéw operatorowi i pracownikom wspdtpracujgcym  przy
przemieszczanych zurawiem elementéw - nalezy wyznaczy¢ jedng osobe (hakowego) i
zapoznac jg z zasadami sygnalizacji.

o Przed podaniem sygnatu do podnoszenia elementéw - nalezy usungé wszystkich
pracownikéw poza strefe bezposredniego zagrozenia.

o Cigzar podnoszonego tadunku tacznie z cigzarem urzadzen pomocniczych (np. pojemnikdéw)
nie moze przewyzsza¢ wartosci dopuszczalnego udzwigu.

o Podnoszenie elementdéw nie odspojoych od konstrukcji, potaczonych zbrojeniem, spawami
lub zakleszczonych - jest zabronione.

o Elementy konstrukcji - nie posiadajace dostatecznej sztywnoéci, nalezy prowizorycznie
wzmocnié przed ich podniesieniem.

o Podnoszenie i przemieszczanie na elementach rozbidrkowych o0séb, przedmiotow,
materiatéw lub wyrobdw-jest zabronione. '

o Przy mocowaniu elementéw nie wolno uzywac taricuchéw. Uchwyty nalezy tak taczyé¢ ze
$rodkami transportu pionowego, aby przy opuszczaniu elementéw wykluczyé mozliwosé
przypadkowego odczepienia sie uchwytéw. Naleizy przestrzegaé warunku, aby hak lub
urzadzenie chwytakowe bylo umieszczone w potozeniu pionowym nad cigzarem, ktéry ma
by¢ przenoszony.

o Element powinien by¢ tak podwieszony, aby nie wystapity uderzenia lub potracenia budynku,
konstrukcji, ludzi i przedmiotéw, znajdujacych sie na placu rozbiérki. W czasie przenoszenia
elementéw nalezy wtaczyé urzadzenie sygnalizacyjno - ostrzegawcze.

o Podnoszenie i opuszczanie elementu na linie powinno odbywaé sig pionowo. Odcigganie liny
z podnoszonym elementem lub odciaganie elementu zawieszonego na linie - jest zabronione.

o W czasie podnoszenia elementéw nalezy skontrolowaé prawidtowo$é zawieszenia elementu
na haku po jego podniesieniu na wysoko$¢ 0,50m.

o W przypadku, gdy uszkodzenie zurawia nie pozwala na opuszczenie elementéw, nalezy
bezzwtocznie ogrodzi¢ miejsce mozliwego upadku elementu.

o Zabrania si¢ dopasowywania niedoktadnie wykonanych hakéw lub  uchwytéw
transportowych, elementéw przez naginanie ich za pomocg uderzen.

o Zabrania sie pozostawiania zawieszonego elementu w czasie przerwy lub po zakorczeniu
pracy.

o Zuraw budowlany moze byé obstugiwany wytacznie przez pracownika posiadajgcego
uprawnienia do jego obstugi.

o Operator zurawia budowlanego (dZwigowy) obowigzany jest prowadzi¢ ksigzke kontroli
Zurawia.

o Zatrudnianie dZwigowych w godzinach nadliczbowych jest zabronione.




N .t
M-PROJ MARCIN WEGLARZ Nr. projektu: r ok
biuro: ul. Karolinki 58, pok. 204, PUKB - PW.02 - 2018-05-25 PUKB-PW.02.001
MIPROO 44100 Gliwice; tel.: 730 987 515; . Rewizja: 0
mail: biuro@m-proj.pl; www.m-proj.pl Opis technlczny Strona 12 z 16

o Zchwilg przystgpienia do pracy, dZzwigowy odpowiedzialny jest za:
- obstuge zurawia,
- utrzymanie urzgdzen w nalezytym stanie technicznym,
- bezpieczeristwo pracownikow wspétpracujgcych z zurawiem.
o Diwigowemu nie wolno:
- zmienia¢ ustawienia wytgcznikéw kraricowych,
- zmienia¢ potozenia lub cigzaru przeciwwagi,
- dokonywacé przemieszczen lub przerdbek czesci sktadowych urzadzen zurawia,
- przemieszczac ludzi na transportowanych elementach prefabrykowanych.
o Kaidorazowe, nawet chwilowe opuszczenie stanowiska przez diwigowego, wymaga
zupetnego odcigzenia zurawia budowlanego.
o W przypadku, gdy diwigowy stwierdzi, ze wykonywanie prac montazowych stwarza
okolicznosci niebezpieczne, powinien zameldowaé o tym bezposredniemu przetozonemu i
prace przerwac az do decyzji swoich przetozonych.

8 INFORMACIA BIOZ

Sporzadzona na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyczacej bezpieczeistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i
ochrony zdrowia oraz na podstawie art. 21a ust. 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.

8.1 Zakres robét dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnoéé¢ realizacji poszczegéinych
obiektéw
Rozbiérka wiezy ci$nien.
Kolejnos¢ wykonania robét:
o zabezpieczenie terenu rozbiérki;
odfaczenie przytacza energetycznego i wodnego; demontaz zbiornika wody 500 m3;
demontaz konstrukcji wsporczej - stupa;
rozbidérka fundamentu;
wywoz odpaddw z placu rozbidrki;
zasypanie wyrobiska po fundamencie ziemig;
uporzadkowanie terenu po robotach.

O O O 0O O ©O

8.2 Wykaz istniejacych obiektéw budowlanych

Dziatka zabudowana, teren nieutwardzony ogrodzony.

8.3 Wskazanie elementéw zagospodarowania dziatki lub terenu, ktére moga stwarzaé
zagrozenie bezpieczeristwa i zdrowia ludzi

Przytacze kablowe energetyczne i wodne nalezy odcigé tj. uzyskaé odwiadczenie gestoréw sieci o
odtaczeniu medidw.
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8.4 Wskazanie dotyczace przewidywanych zagroieri wystepujacych podczas realizacji robét
budowlanych, okreslajace skale i rodzaje zagrozen oraz miejsce i czas ich wystapienia:

Przewiduje si¢ nastepujace roboty mogace stworzyé zagrozenie bezpieczeristwa i zdrowia ludzi.

o roboty przy ktérych wykonywaniu wystepuje ryzyko upadku z wysokoéci ponad 5,0 m,

o rozbidrka obiektéw budowlanych o wysokosci powyzej 8 m,

o roboty demontazowe cigzkich elementéw prefabrykowanych o masie powyzej 1t.

Dla powyzszych robdt kierownik rozbidrki zobowiazany jest sporzadzi¢ plan bezpieczefstwa i ochrony
zdrowia, zwany dalej "planem bioz". Sporzadzony plan powinien odpowiadaé wymaganiom
Rozporzadzenia oraz merytorycznie bazowaé min. na:

o Ustawie z dnia 26 czerwca 1974r - Kodeks pracy (Dz. U. z 1998r nr 21 poz. 94 z pdzniejszymi
zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzeénia 1997 r. w sprawie
ogdlinych przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 nr 169 poz. 1650 z
pdZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003rnr47 poz. 401 2z
pdzniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Rady Ministréw z dnia 1.12.1990 r. w sprawie wykazu prac wzbronionym
mtodocianym (Dz. U. z 1990r nr 85 poz. 500 z péZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie rodzajéw
prac wymagajacych szczegdlnej sprawnosci psychofizycznej (Dz. U. z 1996rnr 62 poz. 287 z
pézniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie rodzajow
prac, ktére powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. z 1996rnr 62 poz.
288 z pdiniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczeristwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz. U. z 2000r nr 26
poz. 313 z pdZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 27.04.2000r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy pracach spawalniczych (Dz. U. 2000r nr 40 poz. 470 z pbZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 20.09.2001 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzenh technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych (Dz. U. 2 2001r nr 118 poz. 1263 z pdZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministréw: Pracy , Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z 20.03.1954 r. w sprawie
bezpieczeristwa i higieny pracy przy obstudze zurawi. (Dz. U. z 1954r nr 15 poz. 58 z
pézniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 19.03.1954 r. w
sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy przy obstudze przenoénikéw (Dz. U. z 1954r nr 13
poz. 51 z pdiniejszymi zmianami).

o Zarzadzeniu Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996 r. w sprawie
dopuszczalnych stezen i natezeri czynnikéw szkodliwych dla zdrowia, wydzielanych przez
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materialty budowlane, urzadzenia i elementy wyposaienia w pomieszczeniach
przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. 2 1996 nr 19 poz. 231 z pézniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 29.11.2002 r. w sprawie
najwyzszych dopuszczalnych stezert i natezen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w
$rodowisku pracy (Dz. U. 2 2002r nr 217 poz. 1833 z pdZniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Rady Ministréw z dnia 2.09.1997 r. w sprawie stuzby bezpieczeristwa i
higieny pracy (Dz. U. z 1997 nr 109 poz. 704 z pdzniejszymi zmianami).

o Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie
szczeg6towych zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczeristwa i higieny pracy ( Dz. U. z 1996r nr
62 poz. 285 z pdzniejszymi zmianami).

oraz by¢ zgodne z zasadami Sztuki Budowlanej, wspdtczesnq wiedzq techniczng i polskim
ustawodawstwem,

8.5 Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystapieniem do
realizacji robét szczegélnie niebezpiecznych

Instruktaz pracownikéw prowadzi¢ zgodnie z obowiqzujgcym prawodawstwem.

8.6 Wskazanie $srodkéw technicznych i organizacyjnych, zapobiegajacych niebezpieczeristwom
wynikajacym z wykonywania robét budowlanych w strefach szczegélnego zagrozenia
zdrowia lub w ich sasiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng i sprawng komunikacje,
umotzliwiajacqy szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozeii

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie projektu rozbiérki. Kierownik rozbidrki przedstawi projekt
wykonawczy wykonany zgodnie z proponowanq technologiq robdt oraz adekwatnie do uzytego
sprzetu mechanicznego. Ewentualne zmiany dotyczqce technologii rozbiérki zaproponowane przez
Wykonawce nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

inz. Krzysztof Szeliga
upr. nr SLK/2115/PWOK/08

nr. ew. SLK/B0O/5582/08

inz. Krzyszpof SZELIGA .
Uprawnienia bydowfane do projektowania
i kierowania robgtami-budowlanymi
i specjalnosci

o budowlanej
15/PWOK/08
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Fot. 02 ) Widok stup wiezy (tubing)
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Fot. 04 ) Podest techniczny




